REALIZACIA A VYHODNOTENIE LABORATORNYCH PRAC Z FYZIKY
PROSTREDNICTVOM STAVEBNICE LEGO DACTA ROBOLAB

PaucHLy Karol

Abstrakt

Prispevok je zamerany na moznost’ realizacie a vyhodnotenia laboratornych prac z fyziky na zékladnej Skole s
vyuzitim stavebnice Lego Dacta RoboLab na zéklade skiisenosti v ZS s MS Chlebnice.
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1 Uvod

Projekt realizacie a vyhodnotenia laboratérnych prac z fyziky prostrednictvom stavebnice Lego Dacta
RoboLab prinesie moderné informacné technologie na hodiny fyziky, okamziti spitnu védzbu pre
ucitela 1 Ziakov. Namerané a vyhodnotené grafické zavislosti mozno umiestnit’ na www stranky alebo
vytlacit’ na tlaciarni a urobit’ rozbor grafickej zavislosti napriklad na hodine matematiky.

2 Vychovnovzdelavacie ciele

« vytvorit’ motivujlce, aktivizujlice a tvorivé prostredie v triede

o vyuzit IT a medzipredmetové vztahy (grafy v matematike)

 vSestranne rozvijat’ osobnost’ ziakov, manualnu zru¢nost’

« zmena a zlepSenie klimy a atmosféry v triede

o ucitel ako sprievodca za poznanim

« nadobudnutie zru¢nosti pri praci s pocitacom

« prehibit’ samostatnost’ a zodpovednost’ Ziakov, ich moralno-volové vlastnosti a vztah Ziak-ugitel

3 Aktivity pre dosiahnutie ciel’ov

o pri merani a vyhodnoteni porovnat’ klasické "papierové" rieSenie s grafickym vystupom programu
RoboLab softvér

« vo faze pripravy na laboratdrnu ulohu Ziaci postavia model meracieho pristroja
« informacné technoldgie umoznuju i vyucujlicemu prindSat’ do triedy nové poznatky, audio-vizudlne
a multimediélne informacie k danému meraniu

« individualna a skupinova praca

4 Vyber laboratornej ulohy

Vyber vhodnej laboratornej tllohy je dany hardvérovymi moZnost'ami snimacov Standardne dodédvanych
k stavebnici Lego Dacta RoboLab, ato st snimace teploty, osvetlenia, otacok a tlakovy snimac. Tak,
ako budu na Skoly pribudat’ nové snimace, bude sa rozsirovat’ aj moznost’ vyuzitia tejto stavebnice pre
laboratorne ulohy aj z inych prirodovednych predmetov ako je chémia alebo prirodopis.

Pre ilustraciu som vybral 1.LP v 7. ro¢niku - urcenie priemernej rychlosti nerovnomerného
pohybu telesa z nameranej drahy a prisluSného ¢asu. Na obrazku €. 1 a ¢. 2 je model vozika so
snimacom otacok, na obrazku ¢. 3 potom vlastny program v jazyku RoboLab softvér.



obr. 1 Model vozika — RCX kocka obr. 2 Model vozika — snimac otacok
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obr. 3 Program pre model vozika v ikonografickom jazyku RoboLab softvér

4.1 Uloha

Zostav naklonent rovinu (doska dizky AB — asi 80cm). Odmeraj priemer kolesa vozika. Vozik spuitaj
z vrchu naklonenej roviny — z bodu A. Na vystupe RCX kocky pocas merania svieti Ziarovka. Ked sa
vozik zastavi (bod C), ukon¢i sa meranie a Ziarovka zhasne. Vlastné meranie je zabezpecené snimacom
otacok na vstupe RCX kocky. RCX kocka zaznamenava kazdua 0,1s hodnotu otacok v jednotkach 1/16
otaCok a prislusny ¢as. Po merani prenes udaje z RCX kocky vozika do RoboLab softvér. Namerané
udaje spracuj graficky v prostredi RoboLab softvér.

4.2 Realizacia
Podrobne je spracovana na http://www.flatulent.etc.szm.sk/labaky/F7 1.html

4.3 Namerané a vyhodnotené udaje

Pre ilustraciu uvadzam na obrazku &. 4 graf zdvislosti drahy a okamzitej rychlosti nerovhomerného
pohybu od casu.
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obr. 4 Graf zdvi;vlosti drahy a okamZzitej rychlosti nerovnomerného pohybu od casu
4.4 Dopliiujuce ulohy

e Z nameranych udajov ur¢ dizku AB naklonenej roviny.

e Aky druh pohybu vykonaval vozik v tomto tseku drahy?

e Aky cas trvalo voziku prejdenie tohoto useku?

e Znameranych udajov ur¢ dizku BC.

e Aky druh pohybu vykonaval vozik v tomto Useku drahy?

e Aky cas trvalo voziku prejdenie tohoto tiseku?

5 Zaver

ZS s MS Chlebnice ma so stavebnicou Lego Dacta RoboLab vyborné skiisenosti uz z minulého roka.
Ucenie je hravé, ndzomé s okamzitou spitnou vizbou. Ziaci si motivovani, zodpovedne pracuju v
RoboLab ucebni. Zamerom projektu realizdcie a vyhodnotenia laboratérnych prac z fyziky
prostrednictvom stavebnice Lego Dacta RoboLab je preniest’ tuto ucebiiu - laboratérium RoboLab do
tried.
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